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       EQUILIBRE D’UN SOLIDE 

SOUMIS A 3 FORCES 
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1. DISPOSITIF EXPERIMENTAL

2. ETUDE DE L'EQUILIBRE.

* L'axe est placé en O, au milieu de la barre, pour éliminer l'action du poids de cette barre.

* Accrocher en un point D placé entre O et A un poids P = 0,5 N.

* En un point C, placé entre O et B, tracer une direction CE faisant un angle de 45°  avec la barre.

* Accrocher le dynamomètre en ce point C, et le régler de telle manière, qu’il exerce une force dont la                                       

  droite d'action soit celle de CE, et que la barre reste horizontale.

3. INVENTAIRE DES FORCES AGISSANT SUR LA BARRE.

     * Solide isolé: la barre 1.

3.1. Citer les forces extérieures agissant sur 1:
        - ______________________________________________________________

        - ______________________________________________________________

        - ______________________________________________________________

3.2.   Caractéristiques connues  de ces forces. (Mettre un ? pour les caractéristiques inconnues)


EQ \O(F;()   


    

                          EQ \O(F;()
                                EQ \O(F;()







4. DETERMINATION DES CARACTERISTIQUES DE EQ \O(F;()4/1.
   4.1. Théorème.

 Pour qu'un solide soit en équilibre sous l'action de trois forces, il faut :

( que ces trois forces soient coplanaires. ( Dans le même plan)


( que ces trois forces soient concourantes.


( que   EQ \O(F;() = EQ \O(0;() .(Dynamique fermé)

   4.2. Détermination graphique.

* Choisir une échelle et représenter graphiquement sur papier millimétré le dynamique des forces, puis        

   déterminer graphiquement les caractéristiques de EQ \O(F;()4/1
* Sur le schéma, prolonger soigneusement les droites d'action des forces connues, jusqu'à leur 

    

    intersection. En déduire la droite d'action de la force EQ \O(F;()4/1 en utilisant le théorème précédent.
*  Représenter les trois forces sur le schéma, en précisant l'échelle.       

  4.3. Vérification expérimentale.

             * Tracer à l'aide d'un rapporteur sur le tableau métallique, la direction de EQ \O(F;()4/1 trouvée.


* A l'aide d'un dynamomètre, faire exercer la force EQ \O(F;()4/1  avec la valeur trouvée précédemment.


* Supprimer l'axe O: l'équilibre doit  être conservé. Appeler le professeur avant de 

   supprimer l'axe.

5. Exercices d’application.

Les corps suivants sont-ils en équilibre? Justifier la réponse en construisant le dynamique à partir d'une des trois forces.
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